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 33/26  מכרז ממוכן )מקוון( מס' 

 ניטור והתרעה   מערכות ותחזוקה של  תפעול   להקמה, 

 הנערך כחלק מפרויקט "חוצים בטוח"  פיילוט  במסגרת 

 

 :מסמך ד'

 הניסויים הלאומי באשדוד   במרכז  בדיקות  מתווה 

 ( POC  -לביצוע ה מתווה)
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 מבוא .1

תפעול ותחזוקה של מערכות ניטור והתרעה    להקמה,  33/26( מס'  מכרז ממוכן )מקוון  תמסגרב 1.1
, חברת "נתיבי איילון"  "(המכרז"  במסגרת פיילוט הנערך כחלק מפרויקט "חוצים בטוח" )להלן:

  הסופית   מציעיםהמציעים הנכללים בקבוצת הבין    ות השוואתי  בדיקות"( תערוך  החברה)להלן "
 ."(מציעיםה)להלן " לחוברת תנאי המכרז 3.3.2כמפורט בסעיף 

 ."(הניסויים  מרכז)להלן "  הניסויים הלאומי באשדוד במרכז תיערכנה  הבדיקות  1.2

ב  ייבחנו  בדיקותב 1.3 ומסקנות  והסקת  ניטור  של  ספציפיות  יכולותהמציעים    צאות תופי    על, 
 ."POC - נתיבי איילון מי מהמציעים "עבר את ה תיקבע הבדיקות 

, הטכנולוגיות, המיקומים שיובאו ויתר הפרטים  ותזה, לרבות אופן הבדיק   מסמךכי תוכן    יובהר 1.4
לצורך בחינה כללית בלבד ולצורך הערכות להגשת ההצעה למכרז,    יםלמציע  נמסריםהנכללים בו,  

 עתידית כלשהי.   לפעילות ובפרטבשום אופן   חברה את ה מחייב מצג ו/או  מהווהואינו 

 הניסוי  מטרות .2

ניטור  של  בחינה 2.1 מסקנות  יכולות  ל  מציעיםה  של   אמת  ובזמן  ספציפיות  והסקת    את  קבלכדי 
כמפורט בסעיף    לשלב בחינת הצעת המחיר  רויעבו   POC  -את ה  עברמבין המציעים    מיההחלטה  

 . לחוברת תנאי המכרז 3.3.2

 :בדיקותב  המשתתפים הגורמים .3

 .לחוברת תנאי המכרז 3.3.2בסעיף  כמפורט הסופית מציעיםה קבוצת 3.1

 החברה   נציגי 3.2

 . חברת הניסויים ומפעילי ציוד הניסוי מטעם מרכז הניסוייים 3.3

 : POC  -ב בדיקותעיקריים של ה שלבים .4

 השלב תוכן מועד השלב 

שישתתפו    החברה  הודעת א'  שלב למציעים 
המציעים הסופית  וזאת    מקבוצת  בדיקותב

ימים טרם מועד ביצוע שלב   28-לא פחות מ
 ו' 

החברה   בדיקות ה  תוכנית  הפצת   ע"י 
 למציעים אלו 

 מציעים במרכז הניסויים באשדוד  סיור לאחר שלב א' קלנדרי שבוע  עד ב' שלב

שנערך    הסיורימי עבודה אחרי    שלושהעד   ג'  שלב
 ' ב שלבבמסגרת 

. ככל  שאלות הבהרה ע"י המציעים  שליחת
ייקבע אחרת על ידי החברה, הוראות  שלא  

ביחס    לחוברת   6סעיף   יחולו  תנאי המכרז 
זה   )כאשר  לשלב  המחויבים  בשינויים 

המועד האחרון לשאלות ההבהרה במסגרת  
הימנית    POC-ה בעמודה  כמפורט  יהיה 

   בטבלה זו(.
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 השלב תוכן מועד השלב 

המציעים    תהליכי 'גכשבועיים אחרי שלב  במהלך 'ד שלב בין  וסנכרון  תיאום 
הניסויים כולל  וחברת  תכנית    אישור, 

 המוצעת.   למערכת  התקנותו  פריסה

לאחר    בשבוע ' ה שלב ה'(  יום  עד  א'  )יום  החמישי 
 שלב א' 

"על    ביצוע וריצות  אינטגרציות  התקנות, 
 המוצעות   יבש" של המערכות

השישי )יום א' עד יום ה'( לאחר שלב    בשבוע ' ו שלב
 א'

 בדיקות ה ביצוע

"ל, בהודעה  הנהחברה רשאית, בכל עת ועל פי שיקול דעתה הבלעדי, לשנות את לוחות הזמנים  
 שתינתן למציעים. 

 

 : בדיקותה  מתאר .5

יוקם  תערכנה  בדיקותה 5.1 בו  באשדוד,  הניסויים  במרכז  כאמור,  במפרט ,  כמוגדר  ניטור"  "אתר 
 . "(השירותים  מפרטהמכרז )" למסמכיג'   מסמךהמצורף כ שירותיםה

  הולכי)  "דרך "רכים  משתמשיחציה של    ות /מקום  לעבר  רכבנסיעה של כלי    י /זה יוגדרו נתיב   באתר 5.2
  ניטור ה  י/מרחב ושל כלי הרכב    ניטורה  י /. בהתאם,  יוגדרו מרחב(מ"ר  להלן,  ומיקרומוביליטירגל  

מ הללו    את  לנטריידרשו    מציעים. ה"רשל  ע  בוהמרחבים  "י החיישנים שלהם שיותקנו  זמנית 
 . במפרט השירותים םכהגדרת קונפליקט י/מרחב   ו/יוגדר. כמו כן אתרב
 

 כללי   - בדיקותה שיטת .6

ל  הכנת   החברה  באחריות 6.1 הניסויים  ההיבטים  ולניהולו  הבדיקות  ביצועמרכז  ובכללם    ,בכלל 
המשתתפים  לוגיסטייםה  היבטיםה אירוח  המציע    .בדיקותב  של  למכרז  הצעה  הגשת  בעצם 

ו  ומתחייב כי בעת הגעת נהג בהתאם  יהניסויים    במרכז  וכל הימצאות  במהלךלמרכז הניסויים 
 התנהגות, משמעת, בטיחות וכו'(. י )ולרבות בנושא החברה לכללי ונהלי  

 החברה הכנה ופרסום של תוכנית בדיקות מפורטת. באחריות  6.2

בשעות החשיכה )בתנאי תאורת הרחוב    רובן או  כולן יבוצעו   שהבדיקותלכך  להערך המציעים   על 6.3
 הסטנדרטית הקיימים במרכז הניסויים(.

ל  לחברה 6.4 הזכות  פרסום    הבדיקותמתווה    את  עדכןקיימת  טרם  זאת  זה,  במסמך  שמוגדר  כפי 
יפעלו בהתאם  בדיקות תוכנית ה , החברה תוכל להחליט כי לא  למשל  כך.  והמציעים הנבדקים 

 יבוצעו תרחישי לילה אלא תרחישי יום בלבד. 

 "(. תרחישים יבחנו מספר מתארי ניטור )"  בבדיקות 6.5

הולכי רגל   תכלי רכב )בין אם אמיתיים או רובוטים( והפעל  של הפעלה והסעה ,החברה באחריות  6.6
ו  הולכי  בדמות  רובוטים  הסעתו/או     בהתאםהבדיקות,    במהלך,  מיקרומוביליטי  כלירגל 

ולעיתים    אחד   אובייקט יופעל    לעיתיםא'.    מוסף ב  מתוארים   אלו  ניסוי  אמצעי  .שיבחנו  לתרחישים 
 (. הבדיקה בתרחישבו זמנית )תלוי  אוביקטיםיופעלו שני 

בנתיבים ובמיקומים במרחבי הניטור ומחוצה להם    הניסוי  אמצעיע"י "הסעת"    יבוצעו   בדיקות ה 6.7
דגי ובקצב  בדיוק  יתועדו  אלה  תנועות  נתוני  שונים.  ובכיוונים  ע"י    המבמהירויות  מאד  גבוה 

   (.GT, להלן גם Ground Truth)  החברה ויהוו את "נתוני האמת"
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  המערכות   התקנת ולהציג תוכנית פריסה והתקנות למערכת המוצעת.    לתכנן  מציעיםה  באחריות 6.8
 . להלן מספר דגשים: החברה"י  ע שתאושר  ניתלתכ בהתאם תבוצעהניסויים  במרכז
אחד   –  את מרחבי הניטור  שיכסו  נפרדיםמציע יידרש להתקין לפחות שני חיישנים    כל 6.8.1

 , ואחד לפחות לכיסוי מרחב הניטור של כלי הרכב. "רלפחות לכיסוי מרחב ניטור מ
, אישורי  כל מציע יידרש להמציא לחברה אישורי קונסטרוקטור, אישורי עבודה בגובה 6.8.2

   מהנדס חשמל וכל אישור נוסף במידה ויידרש לטובת ההתקנות המתוכננות.

 . בדיקותבמהלך ה מערכותיהם ותפעול הפעלת   מציעיםה באחריות  6.9

  בסיוםאמת או    בזמן למערכת של החברה את תוצרי המערכת שלהם    להעביר   מציעים ה  באחריות  6.10
בהתאם  תרחישכל   זאת  הספציפית   לתרחיש,  ה  הבדיקה  בתוכנית  למוגדר    בדיקות ובהתאם 

   .(7.2המסמך בסעיף   בהמשך נוסף פירוט)ראה  שכאמור תפורסם בשלב א'

בפורמט 6.11 יועברו  ויאושר    CSV  תוצרי המערכת  שיסוכם  פורמט  בכל  הניסויים  למולאו  .  חברת 
מ אובייקט  כל  עבור  שיועברו  הפחות:הנתונים  לכל  יכללו  זמןמהירות  ,מיקום  נוטר  אירוע    , 

   .אובייקט , סיווג(זולוציה של עשירית שניה לפחות)בר

הבדיקות הזה    שלבמעבר    לצורךתנאי הסף  את    מדדי הביצוע המהווים  בכלהמציעים לעמוד    על 6.12
ה  שהחברהבכדי   מנת    POC-תיקבע שעברו את  בחינת הצעת    ן שהצעותיהועל  לשלב  תועברנה 

 .  כמפורט בחוברת תנאי המכרז המחיר

  : לגבי אופן ומהלך הבדיקות דגשים 6.13
 . דיקותבחשובה: הפירוט המדויק של מהלך ואופן הבדיקות יוצג בתוכנית ה הערה

 : מיקום 6.13.1
של    בכדי 6.13.1.1 הניטור  מערכות  ידי  על  המדווחים  המיקום  נתוני  את   להשוות 

, תוגדר באתר רשת מקומית. הכיול אל הרשת  המציעים אל מול נתוני האמת
ע"י   יתבצע  הניסוי    אחד   הצבתהזו    ובנקודות,  0,0  בסיס  בנקודתמאמצעי 

נוספות באזור הניטור, כך שהמערכת הנבדקת תקבל את כלל נקודות הדגימה  
- ה  מערכתכי    יצוין.  לפיהם  להתכיילותוכל    בסיס  נקודתלביחס    X,Y  כנתוני

GT  0,0-בין הרובוטים ובינם לבין נקודת ה ס"מ 2של  יחסי תהיה בדיוק. . 
 כלי הרכב יוגדר כנקודת מרכז הפגוש הקידמי.  מיקום 6.13.1.2
 .מיקום המ"ר יוגדר כמרכז האוביקט במבט מעל ובגובה הרגליים 6.13.1.3

 
 :זמן 6.13.2

שימוש   ייעשה  ,GTלאפשר יכולת השוואת זמנים בין מערכת הספק לבין נתוני ה    בכדי
 לפי הפורמט הבא: GPSבפורמט חתימת זמן על בסיס שעון  
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 של 24hלפי שעון    00:00מייצג את מספר השניות שחלפו מחצות )  MP timeהערך    כאשר

 בדוגמא היא של מאיות שניה.  והרוזולציה  (גריניץ'
 

את   לבצעהנבדק    המציע  יותקנו על עמודים קיימים במרכז הניסויים. באחריות  חיישנים 6.13.3
הניסוי בו תהיה "ליבת"   אוהל אל    ()בין אם אלחוטית ובין אם קווית  תקשורת ה  פריסת

 . המערכת של המציע. אוהל זה יהיה בסמיכות גבוהה למרחבי הניטור

מקום בו נדרשת תגובה של   שבכלהנחת העבודה הינה    ,'גהמוגדרים במוסף    בתרחישים 6.13.4
. חברת )"צ'קלקה"(  המערכת של המציעים, תגובה זו תבוא לידי ביטוי ע"י הדלקת נורה

הניסויים תנטר את הדלקת הנורה בדגש על זמן ההדלקה ותשווה ביחס לזמן האירוע 
המציעים הם אלו שידרשו להעמיד את ה"צ'קלקה", כל   באמת ובכך ימדד זמן התגובה.

, באופן שיאפשר אחד משל עצמו. מיקום הצ'קלקה יבוצע בתאום עם חברת הניסויים
 לזהות את הצ'קלקה ואת מועד התרחשות האירוע בו זמנית.

 
זמן גבוהה ובדיוק   ברזולוצית  האוביקטיםאת נתוני האמת של    אסוףת  החברה,  כאמור 6.13.5

 , מהירות וכיוון. םצילום מצב יוצמד תג זמן, מיקו כללגבוה. 

 התוצאות  ושערוךשיבדקו  היכולות .7

 :  צויןמכל יכולת  לגביטבלה שבה מתוארות היכולות שיבחנו.  מצורפת' ב מוסףב 7.1

   ;, ואם כן, מהישירותיםיש ליכולת הספציפית דרישה מפרטית במפרט ה האם 7.1.1

 ;ואם כן, מהי ,שירותיםיש עבורה דרישה מומלצת במוסף ג' של מפרט ה האם 7.1.2

   ;שלב הבדיקות במסגרתלמעבר  סףה  תנאי מהו 7.1.3

  .'גבמוסף  מתואריםכל יכולת  לגבי התרחישכללי כיצד יבוצע   ותיאורמפורטים  ניסוי  תרחישי 7.2
פים  בסעי כנאמרא',   בשלב פורסםשת בדיקותבתוכנית ה יוצג תרחישכל   של וסופימפורט  תאור

   .לעיל 6.2-ו 4

- המציעים ייבחנו אל מול נתוני ה תוצאותתבוצע השוואה ושקלול בין תוצאות המציעים.   לא 7.3
GT התוצאות עברו את הסף הנדרש לכל יכולת האם  בפרטו. 
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 ציוד בחינה –' א מוסף

 
  : רובוטיים ניסוי  אמצעי .1

הניסוי   ל   הרובוטייםאמצעי  מטרה.   2-מתחלקים  ובובות  רובוטיות,  פלטפורמות  עיקריות.    קבוצות 

 בסעיף זה יתוארו אמצעים אלה. 

 

 : ADASפלטפורמות רובוטיות לניסוי  .1.1

 פלטפורמות רובוטיות לנשיאת בובות מטרה:   2למערכת 

1.1.1. Launchpad  –  ך המיועדות לשאת מטרות בדמות משתמשי דר  פלטפורמה רובוטית קטנה 

עם בקרת מהירות מדויקת ויכולת מעקב נתיב מלאה ומסונכרנת. הפלטפורמה   (VRU) פגיעים

קמ"ש    50בעלת חתך נמוך בכדי למנוע החזרי מכ"מ, יכולת לנסיעה במהירויות מרבית של  

 ס"מ.   2בדיוק מיקום של 

 

1.1.2. GST (Guided Soft Target)  - המיועדות לשאת מטרת רכב   פלטפורמה רובוטית גדולה

עם בקרת מהירות מדויקת ויכולת מעקב נתיב מלאה ומסונכרנת. הפלטפורמה בעלת   רכה,

קמ"ש בדיוק    100חתך נמוך בכדי למנוע החזרי מכ"מ, יכולת לנסיעה במהירויות מרבית של  

 ס"מ.  2מיקום של  
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 : המטר"בובות"  .1.2

רוכבי   רגל,  הולכי  כגון  שונים  דרך  משתמשי  בדמות  מטרות  נושאות  הרובוטיות  הפלטפורמות 

אופניים, קטנוע, אופנוע וכלי רכב בגודל מלא. המטרות מדמות את משתמשי הדרך באופן מלא  

למערכות הנבדקות בהבטי נראות והזזת גפיים עבור חיישני מצלמה, ובהיבטי חתימת מכ"ם עבור  

תקני   בהגדרות  עומדות  אלו  מטרות  מכ"מ.  חיישני 

NCAP    מערכות לבחינת  האירופאי  האיחוד  ותקני 

 ( בכלי רכב.ADASעזרה לנהג )

ל מתחלקות  המטרות  בהתאם    2-סוגי  קבוצות 

 לפלטפורמה הרובוטית שנושאת אותם: 

 

 :Launchpad-מטרות עבור ה .1.2.1

ילד/מבוגר .1.2.1.1 המדמה    –  מטרת  מטרה  בובת 

וחתימת    ומבוגרילד החיצוני  המראה  בהיבטי 

בקצב   הגפיים  את  להניע  יכולה  המטרה  מכ"ם. 

המתאים למהירות התנועה הנדרשת מהבובה לפי  

 התקן לפיו מתבצע התרחיש. 

 

 

. 

 
 

פרטים טכניים נוספים עבור בובות המטרה לרבות רמות החזר של אור נראה ואינפרא אדום,  
 שלהלן: א בקישור ווכן ערכי שח"מ ניתן למצ

 
https://www.acea.auto/files/Articulated_Pedestrian_Target_Specifications_-
_Version_1.0.pdf 
 

 
 

 
  

https://www.acea.auto/files/Articulated_Pedestrian_Target_Specifications_-_Version_1.0.pdf
https://www.acea.auto/files/Articulated_Pedestrian_Target_Specifications_-_Version_1.0.pdf
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בובת מטרה המדמה רוכב אופניים בהיבטי המראה החיצוני וחתימת  - מטרת אופניים .1.2.1.2

מה  המתקבל  לפיקוד  בהתאם  )לפדל(  הרגלים  את  להניע  יכולה  המטרה  - מכ"ם. 

Launchpad    .עצמו בתקשורת אלחוטית 

 

פרטים טכניים נוספים עבור המטרה רוכב האופניים לרבות רמות החזר של אור נראה 

 שלהלן: א בקישורוואינפרא אדום, וכן ערכי שח"מ ניתן למצ 

https://www.acea.auto/files/Bicyclist_target-ACEA_specifications.pdf 
 

 

 

קטנוע .1.2.1.3 וחתימת   -  מטרת  החיצוני  המראה  בהיבטי  קטנוע  רוכב  המדמה  מטרה  בובת 

מכ"ם. שלדת הקטנוע ובובת הרוכב מיועדים להתפרק במפגש מבלי לגרום לנזק לרכב 

 הנבחן.

 
 

 שלהלן:  א בקישורוניתן למצ   קטנועפרטים טכניים נוספים עבור המטרה 

https://www.abdynamics.com/app/uploads/2024/01/AB-Dynamics-Soft-
Scooter-360-Product-Specification-ROW-1.pdf 

 

 

  

https://www.acea.auto/files/Bicyclist_target-ACEA_specifications.pdf
https://www.abdynamics.com/app/uploads/2024/01/AB-Dynamics-Soft-Scooter-360-Product-Specification-ROW-1.pdf
https://www.abdynamics.com/app/uploads/2024/01/AB-Dynamics-Soft-Scooter-360-Product-Specification-ROW-1.pdf
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 :GST-מטרת רכב עבור ה .1.2.2

רכב    GST-ה בדמות  מטרות  לשאת  מיועד 

 מסוגים שונים.  

הניסויים  ב האצ'בק    קיימתמרכז  מטרת 

חברת   של  פיאסטה  פורד  של  .  DRIבדמות 

ומתפרקת   עמידה  משקל,  קלת  המטרה 

לחלקים בעת הפגיעה כדי למזער את הסיכון  

 לרכב הנבחן. 

 

 
 

פרטים טכניים נוספים עבור מטרה הרכב לרבות מידות, רמות החזר של אור נראה ואינפרא  

 שלהלן:  ר א בקישוואדום, וכן ערכי שח"מ ניתן למצ

https://cdn.euroncap.com/media/39159/tb-025-global-vehicle-target-
specification-for-euro-ncap-v10.pdf 

 

  

https://cdn.euroncap.com/media/39159/tb-025-global-vehicle-target-specification-for-euro-ncap-v10.pdf
https://cdn.euroncap.com/media/39159/tb-025-global-vehicle-target-specification-for-euro-ncap-v10.pdf
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 :מערכת מכשור לרכב הניסוי .2

 רכב והפיכתו לרכב ניסוי, ניתן ליישם את היכולות הבאות:  ימכשור כל באמצעות

הניסוי    מול   מלאה  וןרסנכ  יכולת .2.1.1 אמצעי  שאר 

 הרובוטיים. 

בדיוק מיקום של   Hz 100נתנוני מיקום, מהירות, ותאוצות של הרכב בתדירות של    הקלטת .2.1.2

 ס"מ.  2

 

 

 

 

 : DGPSיכולות מיקום   .3

מתוקנים בזמן    GPSהמערכת עושה שימוש בנתוני  

מערכת   באמצעות  של    RT Base stationאמת 

 .  OXTSחברת 

  

המדויק   מיקומה  את  מציגה  היחידה  בנוסף, 

 המחושב, ויכולה לשמש כיחידת מדידה מקומית. 
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 ההצלחה   ומדדי שיבדקו  היכולות  פירוט –' ב מוסף

     

 בניסוי הנבדקת היכולת
ביצוע נדרש על   מדד

 השירותים  פי מפרט
  "פי מוסף ג' של מפרטעביצוע מומלץ  מדד

 השירותים
- ה  ביצוע המהווה תנאי סף למעבר שלב מדד

POC 
 95% 99% •  "ר במרחב הניטורכקיום  זיהוי

 95% 99% •  קיום מ"ר במרחב הניטור  זיהוי

 מ'  1.0דיוק מיקום של עד  ברמתלפחות  95% •  "ר  כמיקום  זיהוי

 מ'  2.5לפחות ברמת דיוק מיקום של עד    99% •

 מ'  2.5לפחות ברמת דיוק מיקום של עד    90%

 מ'   0.5לפחות ברמת דיוק מיקום של עד  90% •  מיקום מ"ר  זיהוי

 מ'  1.0לפחות לרמת דיוק מיקום של עד  99% •

 מ'  1.0ברמת דיוק מיקום של עד  90%

 מהמקרים סטייה שלא תעלה על:   95%-ב  זיהוי מהירות כ"ר 

 קמ"ש  50קמ"ש במהירויות של עד  3 •

 קמ"ש  50קמ"ש במהירויות של מעל   5 •
 

 מהמקרים סטייה שלא תעלה על:   95%-ב

 קמ"ש  50קמ"ש במהירויות של עד  3 •

 קמ"ש  50קמ"ש במהירויות של מעל   5 •

  90%-קמ"ש ב 0.5שלא תעלה על  סטייה  •  מהירות מ"ר  זיהוי
 מהמקרים, 

  99%-קמ"ש ב 1שלא תעלה על   סטיה •
 מהמקרים. 

  95%-קמ"ש ב 1שלא תעלה על   סטיה
 מהמקרים. 

פעמים   3 לפחות  דגימה  תדירות
 בשניה 

 מהמקרים  95%לפחות, ב   בשניהפעמים  3 בשניה פעמים  5 לפחות  •

ביצוע אינטגרציה בין מספר   יכולת
זיהוי   -חיישנים והסקת מסקנות 

"ר שעבר פס  כאירוע סיכון לפיו יש 
דריכה וירטואלי מעל מהירות 
מסוימת וקיום מ"ר בפוליגון 

במרחב הניטור,  כך שתצא התרעה  
 על אירוע הסיכון בזמן אמת 

• 15% False 
Positive 

• 10% False 
Negative 

מהמקרים נכונים, ברמת סמך של   85% • 
85% 

 
 



            

 14מתוך  12 עמוד
 

 בניסוי הנבדקת היכולת
ביצוע נדרש על   מדד

 השירותים  פי מפרט
  "פי מוסף ג' של מפרטעביצוע מומלץ  מדד

 השירותים
- ה  ביצוע המהווה תנאי סף למעבר שלב מדד

POC 
תגובת מערכת כולל לביצוע   זמן

 האינטגרציה כנ"ל 
שניות. מצילום   1.2

מצב ועד להפעלת  
 התרעה. 

 המפרטית)הדרישה 
הנ"ל היא עבור דרישות 
פונקציונליות מורכבות  

 בהרבה(

- ב  שניה 0.9 עליעלה   שלא   תגובה כולל זמן • 
 מהמקרים.  85%
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 הבדיקות  תרחישי   –' ג מוסף

  של' א  שלב במסגרת) לעיל  4 בסעיף כאמור החברה  ידי על תופץ אשר הבדיקות   תוכנית כי  מובהר ולהלן  לעיל האמור אף על. הבדיקות שייתרח של כללי פירוט  להלן
 . התוצאות תיאספנה וכיצד  יבוצעו כיצד, הסופיים התרחישים  מהם שתקבע היא (POC -ה

 
# 

 התרחיש 
שיבחנו   היכולות

 בתרחיש 
 הבדיקה  שיטת

תרחישים, שיטת איסוף התוצאות  כמות
 ושיטת קביעת התוצאה המסכמת

כלי רכב סטטי בנקודות אקראיות   איתור 1
 במרחב הניטור 

 קיום, זיהוי
 מיקום 

המערכת    השוואת של  הניטור  תוצרי 
 (GT)הנבחנת לנתוני האמת 

)צבירה    דגימות   400לפחות    –קיום    זיהוי

 (. תעשה מתוך כלל התרחישים
השוואת נתוני הספק לנתוני ה    –  מיקום 

GT  דגימות.   100בלפחות 
מ"ר סטטי בנקודות אקראיות במרחב   איתור 2

 הניטור 
 קיום, זיהוי

 מיקום 
המערכת    השוואת של  הניטור  תוצרי 

 (GT)הנבחנת לנתוני האמת 
)צבירה    דגימות   400לפחות    –קיום    זיהוי

 (. תעשה מתוך כלל התרחישים
השוואת נתוני הספק לנתוני ה    –  מיקום 

GT  דגימות.  100בלפחות 
רכב ינוע במרחב הניטור לעבר מרחב   כלי 3

 הקונפליקט.
הניטור שיוגדר יהיה נתיב/י נסיעה באורך   מרחב

 מטר.  200של  עד 
את כלי הרכב לכל אורך נסיעתו במרחב    לנטר יש

 הניטור 

 קיום, זיהוי
 , מהירות
 דגימה  תדירות

 

 מבוקרת של רכב בתוואי מוגדר.   הסעה
המערכת    השוואת של  הניטור  תוצרי 

 . (GT)הנבחנת לנתוני האמת 

 במסגרת תרחישי האינטגרציה.  יבוצע
במצטבר    400לפחות    –  מהירות  דגימות 

שיתקבלו(   המהירות  נתוני  כלל  )מתוך 
מערכת  של  המהירות  ניתוח  והשוואת 

 . GTהספק למול ה 
שניות    400לפחות    –דגימה    תדירות

תדירות   מה  להבין  נוכל  )דרכן  במצטבר 
 הדגימה של המערכת בכל שניה(. 
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# 
 התרחיש 

שיבחנו   היכולות
 בתרחיש 

 הבדיקה  שיטת
תרחישים, שיטת איסוף התוצאות  כמות

 ושיטת קביעת התוצאה המסכמת
כל   לנטרו"ר ינוע בתוך מרחב ניטור מוגדר, ויש מ 4

 זמן שיימצא במרחב הניטור. 
 ]מרחב הניטור ידמה מדרכה ומעבר חציה.[ 

 קיום, זיהוי
 , מהירות
 דגימה  תדירות

 מבוקרת של מ"ר בתוואי מוגדר.   הנעה
המערכת    השוואת של  הניטור  תוצרי 

 . (GT)הנבחנת לנתוני האמת 
 

 במסגרת תרחישי האינטגרציה.  יבוצע
במצטבר    400לפחות    –  מהירות  דגימות 

המהירות   נתוני  כלל  )מתוך 
של   המהירות  ניתוח  שיתקבלו(.והשוואת 

 . GTמערכת הספק למול ה  
שניות    400לפחות    –דגימה    תדירות

תדירות   מה  להבין  נוכל  )דרכן  במצטבר 
 הדגימה של המערכת בכל שניה(. 

 "זיהוי אירוע סיכון".  –בין חיישנים  אינטגרציה 5
 

 "ר.  כרכב ינוע במרחב הניטור של  כלי
 "ר ינוע במרחב הניטור של מ"ר. מ

שכלי הרכב יעבור קו וירטואלי שיוגדר   ברגע
במרחב הניטור, ובמהירות שעולה על מהירות  

שתוגדר מראש, יש להוציא התרעה ככל שזוהה  
 מ"ר בתוך מרחב הניטור שהוגדר לו.

שאחד מהרכיבים כנ"ל לא מתקיים, לא   ככל
 תצא התרעה. 

 קיום, זיהוי
  יכולת

אינטגרציה בין  
והסקת   חישנים 

 מסקנות, 
תגובת   זמן

 המערכת 

של    הנעה  בתוואי  כמבוקרת  ומ"ר  "ר 
הנבחנת   המערכת  ע"י  וניטורם  מוגדר 

 בעזרת שני חיישנים נפרדים.
התרעה    המערכת תוציא  הנבחנת 

 )הדלקת פנס( בהתאם להגדרות.
 הפנס ע"י החברה  ניטור 

 נכונות ההתרעה.   בחינת .1

זמן הדלקת הפנס אל מול    השוואת .2
 נתוני האמת.

מרחבי הניסוי במצלמות עם   צילום
חתימת זמן מסונכרנת ובדיקת מהירות  

התגובה בין התרחשות האירוע לבין  
 הדלקות הפנס.

נכונות ההחלטה כן/לא להוציא    בחינת
  45לפחות    –GTהתרעה למול נתוני ה 

 אירועי "סנכרון". 
לפחות   –מהירות תגובת המערכת   בחינת

אירועים בהם החליטה המערכת על   45
 הוצאת התרעה )והפנס נדלק(.

 

 


